Stand 10/95

MOTOREN-UBERSICHTSTABELLE
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S320A060 0,32 3,1 |1,30]| 6000 200| 8,0/200(012)|0,28]|330(-210] 16} 99 017 ] 1,0{X[-[-[X] 3 9 |104]20,0] 12| M3 [ 10 63 58| 40 [ 25 | 55 122 145
S480A060 048:1 42 |1,70| 6000 300| 8,6/20,0|0,13(0,33|1,75(8,70[ 10| 54| 024 12|X[-[-IX] 3 9 |104)200] 12 | M3 | 10 63 58] 40 | 25| 55 138 157
S600A060 0,60 47 | 230 6000 375| 9.5/20,0/0,15(0,33]|1,36[(6,10( 1,0 | 39| 031 14[X]-[-[X] 3 9 1104|200 12| M3 [ 10 63 58| 40 | 25 | 55 147 169
55508060 0,55 4,0 | 2,80| 6000 345| 10,5/ 15,0(011[024|165|3,40( 35| 72| 026]| 21 |X|X[X|X]| 4 11 [ 12,5| 23,0 18 | M4 5 75 58| 60 | 25| 72 170 170 |-
S111B040 1,10 50 |280]| 4000 460| 14,2|1255)|0,16 | 040(095(3,30| 29 | 94| 043 ] 2,7 |X[X|X|X]| 4,[ 11 [125[23,0] 18 [ M4 75 58| 60 | 2,5 72 | 200 200
5161B040 1,60 | 7,2 | 3,80| 4000 670|138/ 262|016 [(043[060[220[ 1,9 | 68| 062 34 |X|X|XIX| 4 11 1 12,5| 230 18 | M4 5 75 58| 60 |25 | 72| 229 229
S800C130 0,80 = 1,15| 3000 250| - |365| - (069 - |216] - |254( 110]| 341 [X|X|X[X] & 14 | 16,0 30,0 22 | M4 8 1100 70| 80 | 30| 92 156 202
$151C130 1,50 - | 2,00 3000 470| - 1455| - [075[ - [440([ - 13.4] 320 39| X[X|X|X[] 5 14 | 16,0| 30,0f 22 | M4 8 |100 70] 80 [ 30 | 92 180 226
$231C130 2,30 - | 260]| 3000 722) - 1491 - |087] - [210] - 56| 530 42 [X|X[X[X] & 14 | 16,0| 30,0f 22 | M4 8 1100 70] 80 [ 30 ] 92 | 214 260
5411C130 4,10 - [550] 3000 1290 - |479| - |0,74]| - [1,30] - 40 740| 53 |X[X|X|X|] 5 14 | 16,0| 30,0] 22 | M4 8 1100 70| 80 | 3,0 | 92| 248 294
S5321D130 3,20 - [4,20] 3000 1000 - |470]| - |075] - [2,18] - 74| 560] 65 |X[X|X|X]| 6 19 |1 21,5/400] 32| M6 | 10 115 9,0| 95 | 3,0 |110 212 220
S451D130 4,50 - | 530]| 3000 1400 - |473| - |084| - 1,00 - 48| 860 83 |X|X|X[X] 6 19 | 21,5/ 40,0] 32 | M6 | 10 115 9,0] 95 [ 3,0 [110 242 250
$561D130 5,60 - | 6,50] 3000 1700f - [490]| - |o86]| - [08B5] - 35| 11,70 [101 [ X[X|X|X]| 6 19 [ 21,5(40,0] 32 [ M6 [ 10 115 9,0] 95 [ 3.0 [110 272 280
S661D130 6,60 - | 7,50 3000 2100 - [51,7] - |o88| - [052| - 25| 14,80 |11.8 | X[X|X|X] 6 19 | 21,5/ 40,0] 32 | M6 | 10 115 90| 95 | 3,0 |110 | 302 310
S651E130 6,50 - [ 7,70 3000 2000) - |550]| - |0B4]| - |160[ - 46| 12,50 |10,2 | X[ X|X|X] 8 24 | 270]|500] 32 [ M8 | 17 165 (11,0130 | 3,5 [140 | 231 276
) Anderungen. insbesondere zur technischen Verbesserung unserer Produkte, behalten wir uns auch ohne Ankiindigung vor.
b1 l - Es gellen unsere ,Allgemeinen Geschéftsbedingungen”, Irrtimer vorbehalten.
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13 - dz0 Heochdynamische Servomotoren
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T et | T I Drehstrom-Servomotoren der Rethe § sind permanenterregte Synchronmotoren in 6-peliger Bauweise
| zur Realisierung hochdynamischer Regelantriebe. Der Einsatz des hochenergetlschen Magnetmaterials
] .Neodym" erméglicht kleine Lauferdurchmesser und in Zusammenhang mit einer sorgfaltig optimierten
s mechanischen Lauferkenstruktion ein extrem kleines Tragheitsmoment. Spitzenstréme sind bis zum 4-
fachen Nennstrom mdglich. Die sinusférmig kemmutierie Spannung sorgt zudem fir eine maximale
Lo L1 cl |38 Energieausbeute. Ein Temperatursensor schitzt in den Statorwicklungen sicher vor Uberhitzung. Allein
—-— - g im Stander kénnen Stromwéarmeverluste auftreten, die aber Uber das Gehause direkt abgefuhrt werden
konnen. Damit werden die Wicklungen optimal ausgenutzt. Die Motoren sind in der Schutzart P85 - die
Wellendurchfihrung in IP64 - ausgefuhrt (DIN 40050) und sind damit unempfindlich gegen Schmutz und
O bao i Flussigkeiten. Zur Erfassung der L&uferposition ist im B-seitigen Lagerschild &in Resolver integriert.
b1 — Gegentiber den Gleichstrom-Servomotoren haben die Drehstrom-Servomotoren dieser Art eine gréfiere
Leistungsdichte. Dadurch reduziert sich auch die BaugréRe erheblich. Die Drehstrom-Servomotoren der
Reihe 8 stehen in den Baugréfen 27, 36, 46, 55 und 70 zur Verfiigung. Flanschmafie und Welle richten
sich nach dem IEC-Standard, die Bauform nach IM3081 IEC34-7: IMB5. Bei Nenndrehzah\en von 2000
bis 6000 min™' reichen die Nennmomente von 0,3 bis 8,56 Nm.
Felgende Optionen sind méglich:
= Im A-seitigen Lagerschild eingebaute Haltebremse in Ruhestromschaltung (24V_)
d25 s Inkrementalgeber
= burstenloser Tacho
e Getriebe
e [|<abeldirektanschluft Uber PG-Verschraubung
» Steckanschlisse yder Klemmkasten
= andere Spannungen auf Anfrage

andere Motoren auf Anfrage




